Méthode d’Euler
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En mathématiques' la méthode d'EUIer' nommée IN QVO METHODVS INTEGRANDI A PRIMIS PRIN-
ainsi en I'honneur du mathématicien Leonhard Euler, bl il
est une procédure numérique pour résoudre par
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premier ordre avec une condition initiale. C'est la plus
simple des méthodes de résolution numérique des
équations différentielles.
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Exemple général : soit une équation différentielle (temporelle) du premier ordre dont la solution est
la fonction y(t) recherchée :
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donc lorsque 8t est petit on a I'expression approchée :

Il s’agit donc de procéder a un calcul itératif de la forme : yn+1 = yn + (a yn + b) ot

Ainsi, graphiquement, on s’appuie sur la tangente au point concerné pour calculer la valeur de Y au point suivant.
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Il en résulte évidemment une erreur, d’autant plus faible que I'intervalle de temps Ot (pas de calcul du calcul itératif)
est petit.
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